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'MST - 6 Sertifikall egitim programinin temeli (MYK / EQF)

MST Seviye 6
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'MST - 6’nin partnerleri

YTU = Festo Tiirkiye
YTU / TTO o MST- 6 SKF

Universite, TTO Endistriyel Akademi
(Teori & Uygulama) (Teknoloji & Uygulama)
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\ Avrupa yeterlilikler cercevesi (EQF / MYK)

SEVIYE  BILGI BECERI YETKINLIK
s ile veya egitimile Isile veya egitim ile Karmasik teknik veya

Seviye 6 ilgili belirli bir ilgili 6zel bir alanda, profesyonel faaliyet veya
alandaki teoriyive  ustalik ve yenilik proje yonetiminde,
ilkeleri elestirel gerektiren karmasik dngoriilemeyen is veya
olarak anlamayi ve 6n goriilemeyen egitim ile ilgili karar
esas alan, ileri problemleri c6zmek vermekicin sorumluluk
diizeyde bilgi. icin, gerekli ileri almak, bireylerin ve

diizeyde beceri. gruplarin profesyonel

gelisimini yonetmek icin
sorumluluk almak.
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'Egitim konsepti

Project Calismasi

YTU .
YTU /TTO Festo T[lrklye

SKF
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Ders programi / FESTO / SKF

No |Dersler Giin | FESTO | SKF
Rulmanlar ve Yaglama (SKF)

2

5 |Pnématik — Elektro plinomatik
6 |Hidrolik — Elektro hidrolik
7

9

Algilayicilar

PLC Temel Seviye

10 |PLC Orta Seviye

12 |PLC ileri Seviye

13 |Endiistriyel Veri Haberlesmesi (Field bus)
15 [OP

16 |Adim / Servo Motorlar ve sliriiciiler

17 |SCADA

19 |Proses Kontrol
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20 |Proje calismasi
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SKF rulman ve yaglama egitimi
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Hidrolik, elektro hidrolik
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Sensorler
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PLC, OP, field bus, SCADA
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Adim motorlari, servo motorlar ve siiriiciiler
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Proses kontrol
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Mekatronik sistem egitimi
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Ders programi / YTU

No |Dersler Giin YTU
1 |Mekanizmalar, Makine Elemanlari ve Malzeme Secimi

Bilgisayar Destekli Miihendislik
4 |Endtstriyel Elektrik-Elektronik
8 |Endustriyel Kontrol Unitelerinin Temelleri

11 |Mekatronik Sistem Dinamigi ve Kontrol

14 |Gériintii isleme ve Programlama
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18 |Endtistriyel Robotlar ve programlanmasi
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Derslerin siralanmasi

Dersler Giin FESTO YTU SKF
1 Mekanizmalar, Makine Elemanlari ve Malzeme Se¢imi 3 X
2 |Rulmanlar ve Yaglama (SKF) 1 X
3 Bilgisayar Destekli Miihendislik 3 X
4  |Endiistriyel Elektrik-Elektronik 2 X
5 |Pnématik — Elektro piinomatik 4 X
6 Hidrolik — Elektro hidrolik 4 X
7 |Algilayicilar 1 X
8 Endustriyel Kontrolcli Temelleri 1 X
9 |PLC Temel Seviye 3 X
10 |PLC Orta Seviye 3 X
11 |Mekatronik Sistem Dinamigi ve Kontrol 3 X
12 |PLCleri Seviye 2
13 |Endiistriyel Veri Haberlesmesi (Field bus) 1
14 |Gériintii isleme ve Programlama 2 X
15 |OP 2
16 |Adim / Servo Motorlar ve siiriiciiler 2 X
17 |SCADA 1 X
18 |Endiistriyel Robotlar ve programlanmasi 3 X
19 [Proses Kontrol 2
20 |Proje galismasi 2




@ Vyymes
YIL{;IZTEKMK FESTD

UNIVERSITESI
‘ \

Ders dagilim oranlari

SKF / 1 giin (days)

YTU / 17 giin (days)4 Festo / 27 giin (days)
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\ Endiistriyel mekatronik proje uygulamasi

* Firma tarafindan projenin tanimlanmasi

* Proje teklifinin hazirlanmasi

* Projenin uygunlugunun kontrol edilmesi ve onay
* Projenin baslatilmasi ve planlanmasi

e Cozimi calismalari ve ¢cozimiin gelistirilmesi
 Tasarim ve dokiimantasyon

« Satin alma

- imalat

* Montaj

* Test ve dogrulama

e Sunum / Sinav
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\ Endiistriyel mekatronik projesi ornegi
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Ilginiz icin

Tesekkir ederiz




